BRANCH & BOUND

RAMIFIACION Y PODA ( BRANGH & BounD) ES UN ESRUEMA
DE EXPLORACION EXHAUSTIVA | CON UNA CARACTERIZACION
SIMILAR A VWELTA-ATRAS, PERo EL ARBOL DE

@ ESTADO SE RECORRE POR ORDEN DE COSTES

(0 BENEFICIOS) ESTIMADOS .

¥ BRANCH & BouND ES UN ESQUEMA DE BUSQUEDA

INFORMADo ( PRIMERO SE EXPLORAN LAS ALTERNATIVAS

MAS PROMETEDRAS), MAS EFICIENTE ®VE

> (c »
BAKKTRACKING ( Es UN ES®RUEMA "CIEGO ¢

* B& B PoDA EN GENERAL MUCHISIMO MASs QUE

BAckTRACKING cov PBMSC

¥ B8 B Es MAs cosso EN MEMORIA, PUES HAY OE

1 VO
MANTENER EXPLICITAMENTE UNA LISTA DE NODS VIVOS



BRANCH & BOUND
shuct  nodo { dovble cost; ... }

bmndu_and-bound(da{os P} {

P-queve {dovble, nodo> VIVOS;

y= mdo miz; VIVOS. iﬂser{‘(oosle-eshmodo(y), ,);

L (Dste-mejor:: 0o & obtenido mediante vne hevrishia

externa

while ( | vivos .empty ( )) {
= VMS. V. find _min el nodo o
y if (v Find _min ( )17 Lan e

VIv0S.del _min ( ),‘ m&s prmetedor
L= Osh ae lo h,.'jos de 4; (el de menor
coste estimado ) ;
4 forall (x, L) { se expande dokuimente
if (% es dolucion ¥ { y moere”

of ( coste(x) < coste _mejor ) {
coste _mejor = coste (x) ;

me)or _sol = x;

depv ror la lista de VIVOS

§
} else zf( x es factible 88
coste _esti mado ()< coste.. me)or)

VIVOS, insert ( coste_estimado (%), x.);
/else TPodo PBMSC
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3. los nodos combenen informacicn explicite  sobre

eﬁ solucion en curso, el n.ivel, el coste de lu solucion

em o a la que repmenhn, walesqoier olas marcas

etc.

@
Z' AL aenemf !« &.S{'a L. Se Usaré ‘/A in{omadc‘;‘
contenida en Yy para cwlalar toda lu informacich

Corresponda'en'}e a oOade nodo X

3. da depomcwn de la st VIVOS consiste

los nodos de

coste mejor

VIVOS owyo

om eliminar +odlos

-
coste estimado sea > v el

wecdn obtenido



